Surgivisio

Spécifications techniques

Dimensions LxWxH(cm) 221x80x1885
Poids (kg) 475
SPECIFICATIONS Profondeur de farceau(em) B8 -
DE LARCEAU Largeur douverture(cm) O S
Distance source-détecteur (cm) 115
SPECIFICATIONS DimensionsLxWxH(em) TOXBBXTBE oo
DE LA STATION Poids (kg) 320
SPECIFICATIONS Dimensions L x W x H(cm) 56 x 56 x 178 (bras a ressort L 88)
DE LA CAMERA Poidstkg) s
Horizontal(cm) 28
Vertical(cm) B85
Orbital (°) -8/+190
Angulaire I .
Translation latérale le long limitée
delatable(Cm)
MOUVEMENTS Ecranstactilesdédies
MOTORISES Contréle des mouvements motorisés - sur la station de navigation

Anti-collision Embrayage a détecteur de force pour tous
les mouvements

Positions mémorisées

Puissance Nominale Max (kW) 20

Fluoroscopie pulsée

Fluorographie pulsée
Radiographiedigitale 40-120kV-10-120mA
Cadence dimages (fps) 1-2-4-8-12,5

Durée d'impulsion (ms)
Source RX/ Gaine

Anode

GENERATION e
DE RAYONS X Point foca((n) ~~ pualO3/08
Filtration permanente totale 4 6mmAl/75kv
Mise en place automatiquement,
en mode pediatrique uniquement
Filtration additionnelle Filtre : 0,1mm Cu
Filtration de qualité équivalente en épaisseur
‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘ d'aluminium : 1,4 mm Al/75 kV
Refroidissement . Refroidissementactif
Collimateur Volets X-Y controlables par panneaux tactiles
3 filtres additionnels possible
Modele i aNNeau plat Thales 26308
Dimensions nominales(mm) 260300
. . . 780 x 720
Resolutlon (p|Xe|) 444444444444444444444444444444444444444444444444444444444444444444444444
. 1560 x 1440
DETECTEUR D'IMAGES

Taille de pixel (mm)

Images par seconde (fps)

Grille Grille anti-dispersion, amovible
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VAC (V) 120/220-240 monophasé

Fréquence (Hz) 50/60
PUISSANCE

Puissance requise L
Pic : 20A, 2,2kVA / 16A, 3,5kVA

Deux écrans tactiles multipoints
Panneaux 22" 16:9

Ecrans Double bras orientables (positionnables cote a cote,
dessus/dessous, face a face pour le stockage
et le transport)

CONTROLE Contréle via les panneaux de commande tactiles et via
& VISUALISATION I'écran déporté

Commande Enregistrement complet des images de chaque examen

Mode revue en 2D et 3D

Export d'images vers le PACS ou clé USB

Régulation automatique d’exposition
MODE 2D S
Amplificateur de contraste
MODE 3D Pas de Réduction d'artéfact

Dimensions du volume (cm) 15 x 013

Temps d'acquisition 3D (s) 30
90/180

APPLICATION Nombre dimagessb ~90/180
3D Orbital Temps de reconstruction 3D(s) 13

S 3 vues orthogonales
Visualisation 3 s
Séquence des projections 2D

Cylindre de 15 cm de longueur et de 16 cm de diametre
Dimensions du volume (cm) dans une direction et 18 cm dans la direction
perpendiculaire

Temps d'acquisition 3D(s) 4%
Nombre dimages 3D 90/180
Temps de reconstruction 30 (s) 13

Instrumentation a usage unique SPX1
- Référence Patient

APPLICATION Prérequis 3DNav - Broches

! ) - Fantéome
3D Spine Universal - Tracker Patient

- Trocart de navigation

Avantages 00000 e

. — 3 vues orthogonales
Visualisation 3D : e
Séquence des projections 2D

Cylindre de 15 cm de longueur et de 16 cm de diametre
Dimensions du volume (cm) dans une direction et 18 cm dans la direction
perpendiculaire

APPLICATION Temps d'acquisition 3D(s) 45
3D EIIipticaI Nombre dimagessb 90 /]8O """""""
Temps de reconstruction 3D(s) B
. — 3 vues orthogonales
Visualisation 3D : e
Séquence des projections 2D
picoMso
Compatible PACS / HIS-RIS / WORKLIST via LAN
COMMUNICATION e
Export USB

Connexion externe pour la lumiere d'avertissement de RX
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